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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zagianych z rozbidrkelementéw drég.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuichent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na remoncie parkingu skazyzowaniu ul. Lissowskiego i Mtawskiej w
Rypinie.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t zwanych z
rozhiorka:
— kraweznikow, obrzey i opornikéw,
— Sciekow,
— chodnikéw,
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiégenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00@®, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustéw mze by
wykorzystany spra podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
— samochody gizarowe,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt
4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M0@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrofize przepustow obejmaj usungcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1z8pdnie z dokumentacjprojektovs, SST
lub wskazanych przez gniera.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw# mechanicznie lubecznie.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staic wiasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce wskazane przezylmiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST $tak wlasndcia Wykonawcy, powinny b
usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw dragajdupce s¢é w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektove bgda wykonane wykopy drogowe, powinny dbyymczasowo
zabezpieczone. W szczegdnbnalery zapobiec gromadzeniwsi nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; siykonania wykopéw drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzsjo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie kompldtio wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzesteamentow przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypemnigiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni,
ogrodze i przepustow powinno spetidimdpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogo6lne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova robét zwazanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika, obrzea, - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robé6t podano w OST D-M-000QWymagania ogoine” pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogblne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jejaycia, z ut@zeniem
na poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikéw:

odkopanie krawznikow, obrzey i opornikow wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

¢) dla rozbiérki chodnikow:

reczny demonta nawierzchni z kostki betonowej lub rozkucie i zanie innych materiatéw
chodnikowych,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbirkelu ponownego jegazycia, z ut@zeniem
na poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogo6lnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0go6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugtiione i walcowane na
zimno ogo6lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwmlzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



