D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.00 GEODEZYJNA OBSLUGA BUDOWY
D.01.01.01 Wytyczenie pasa drogowego, trasy i punktow wysokosciowych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych oraz wykonania i odbioru robot zwigzanych
Z wytyczeniem granic pasa drogowego, trasy drogowej i domierzeniem punktéw wysokosciowych, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Przebudowa ulicy Bohateréw Czerwca 1956 r. w Rypinie”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

1.2.1. Jako cze$s¢ Dokumentéow Kontraktowych STWIORB nalezy odczytywa¢ i rozumie¢ w zlecaniu
i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2.2. Wszedzie w réznych rozdziatach Specyfikacji czynione sg odniesienia do norm krajowych, ktore
napisane sg i winy by¢ interpretowane przez Wykonawcow w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za
integralng czes¢ tychze i odczytywane w powigzaniu z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg jak gdyby byly
w nich powielone. Uwaza sie¢ Wykonawce za w petni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

Najnowsze wydanie norm, ktére ukaze sie nie pdzniej niz na 28 dni przed datg zamkniecia przetargu bedzie mie¢
zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowej, pasa
drogowego oraz potozenia obiektow i zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem granica pasa drogowego:
e sporzgdzenie szkicu przebiegu granic prawnych,
e stabilizacja pasa drogowego w terenie znakami granicznymi,
e okazanie granic wkascicielom nieruchomosci przylegajgcych do pasa drogowego,
e przygotowanie operatu technicznego.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodzg:
wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow gtéwnych w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne wytyczenie,
e oznaczenie kilometrazu w sposéb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezgco do
konca okresu gwarancyjnego.
e pomiar powykonawczy.
Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg
w terenie znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnie z zatgczonym
rysunkiem nr 1 w kazdym punkcie zatomu linii rozgraniczajgcej, jednak nie rzadziej niz 100m.
Warunki wykonania szkicu punktéw pasa drogowego:
e granice zastabilizowac znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi osadzonymi na granicy kopca
granicznego od strony zewnetrznej pasa drogi.
e szkic nalezy sporzgdzi¢ w skali 1:1000 w formacie A3.
Szkic punktéw pasa drogowego powinien zawierac:
e nazwe wojewodztwa, gminy, obrebu,
nazwe inwestycji,
kilometraz poczatkowy i koncowy opracowywanego odcinka,
szkic lokalizacji,
punkty graniczne wraz z numeracjg i rodzajem stabilizacji,
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego,
linie graniczne z miarami czotowymi,
zestawienie gruntéw pozostajgcych w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiladaniu Skarbu Panstwa, nie
stanowigce ich wtasnosci, a zajete pod drogi publiczne,
opis skrzyzowan i rzek,
szczegoty sytuacyjne stuzgce do identyfikacji potozenia punktéw granicznych w terenie w zasiegu
po 10 m od granic pasa drogowego:
krawedzie jezdni,
0s$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni,
stupki hektometrowe z opisem,
poczatek i koniec obiektéw mostowych,
ogrodzenia trwate i chodniki,
swiadki punktéw referencyjnych,
pojedyncze drzewa,



e  kontury lesne,
e stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujgce sie w odlegtosci do 10 m od
granicy pasa,
e numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych oraz kierunki ich granic.
Do szkicu nalezy dotgczyé¢:
e wykaz wspéirzednych punktdw granicznych w uktadzie 2000 (plik w formacie txt),
e szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie txt,
e mape ewidencyjna,
e skrocone wypisy z rejestru gruntéw (z numerami ksigg wieczystych) dla wszystkich dziatek w pasie
drogowym,
e odbitke istniejgcej mapy zasadniczej (S+W). w skali szkicu.
Ponadto jako zatgcznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzi¢ wykaz zmian gruntowych jako
dokument potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidencji gruntow dotyczgcych sposobu uzytkowania
(uzytek rolny lub lesny na drodze).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIiORB
DMU.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac, dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i diugosci
od 0,04 do 0,05 m.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 m oraz wykopdw gtebszych niz 1 m.
,Swiadki” punktu granicznego wg rys. nr 1, pomalowane na zétto z czarnym napisem, wykonane z betonu C20/25
zbrojonego 4 pretami srednicy 10 mm. Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ ,$wiadka” Inzynierowi do
akceptaciji.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

sprzet GPS,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe,
o szpilki.

Sprzet stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie

wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do wytyczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje
i wspotrzedne punktdéw gtéwnych trasy.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot, w tym ustali¢ mozliwe do wykorzystania
punkty osnowy geodezyjnej (w tym repery). Dane dotyczgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz
punktéw granicznych nalezy pobra¢ z wtasciwego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca przed wykonaniem robo6t powinien wykona¢ pomiary kontrolne, tzn. sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w Dokumentaciji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera i Projektanta. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera i Projektanta. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inzyniera, a takze Projektanta, jezeli ma to wplyw na rozwigzania przyjete
w Dokumentacji projektowej.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej
realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gldbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna od 100 do 300 m.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich obiektow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany
przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni bfgd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowag oraz inne dane geodezyjne m. in.
pobrane z osrodka dokumentacji geodezyjno — kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentac;ji projektowej nie moze by¢
wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdét zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robdét ziemnych), zgodnie z Dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.



Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatcie zgodnym
z Dokumentacjg projektows.

Jezeli pozostate specyfikacje techniczne nie stanowig inaczej to:

e dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej krawedzi w stosunku do Dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wigksze niz £5 cm,

e rzedne niwelety punktéw osi krawedzi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do £1,0 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji projektowe;j.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej krawedzi robét ziemnych powinno pozwala¢ na wykonanie
skarp o pochyleniu zgodnym z Dokumentacjg projektowg przy zatozonej odchyice pochylenia okreslonej w
STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Dopuszcza sie wyznaczanie przekrojow inng metodg niz okreslono w niniejszej STWiIORB pod warunkiem
jej akceptacji przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest :
e km (kilometr) wytyczenia trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét
Odbior robét zwigzanych z wytyczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicodw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

e opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot, Programu Zapewnienie Jakosci i uzyskanie

akceptacji Inzyniera,

¢ wykonanie wszystkich elementéw wynikajgcych z opracowan Wykonawcy,

e wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarédw geodezyjnych oraz protokétéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWiORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,
pozyskanie niezbednego sprzetu i materiatdw geodezyjnych,
zapewnienie niezbednych czynnikéw produkc;ji,
prace przygotowawcze,
wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupefnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne wytyczenie,

e odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasa drogowego (przed rozpoczeciem robét) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspoétrzednymi,

e ew. odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej,

e pomiar powykonawczy.



Cena obejmuje réwniez opracowanie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg w terenie w ramach
ktérego nalezy wykonac:
e szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3, zbroszurowany z mozliwoscig
wypinania,
wykaz wspétrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
mape ewidencyjng,
wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,
odbitke istniejacej mapy zasadniczej S+W w skali szkicu,
szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,
wykaz zmian gruntowych,
trwate osadzenie punktéw granicznych pasa drogowego przy pomocy ,Swiadka”.
roboty tymczasowe, kitére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,
e prace towarzyszgce, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych,
e przeliczenie wspotrzednych z uktadu 1965 na 2000 lub odwrotnie, jezeli zajdzie taka koniecznosc¢.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, W-wa
1979,

[3] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
[6] Woytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

[71 Woytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

[8] Norma BN-67/6744-09.

Uwaga:
Wszelkie roboty ujete w STWIORB nalezy wykonac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg w oparciu

0 aktualnie obowigzujgce przepisy.
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