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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA — BUDOWLANA
CPV 45340000-2 Instalowanie ogrodzenia



Czes¢ ogolna

1.1. Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyjikéechnicznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét polegaych na wykonaniu ogrodzenia w systemie panelowym
oraz bramek wégiowych terenu targowiska miejskiego przy ul. Ez&zkowej w Rypinie

1.2.Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stamawako dokument ofertowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres rob6t olllych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu wykonanie ogrodzenia wraz z furtkami w ealg objtym zamdwieniem.

1.4 Okrdlenie podstawowe :

- systemowe ogrodzenie panelowe — ogrodzenie gkfamlase z paneli wykonanych
technologa zgrzewania poziomych i pionowychgpdw o r&nych wysokdciach isrednicach,
stupkdw montaowych, systemu mocowia fundamentéw pod stupki i elementow
prefabrykowanego cokotu betonowego

. Materiaty

2.1. Panele ogrodzeniowe — zgrzewane, wykonaneutu dr . min 4 mm pity pionowe i min. 4
mm prty poziome, minimum dwa przettloczenia usztywsta, wysokeé¢ panelu 1200+1300
mm, wymiary oczek mgdzy pretami max 60x20 mm, zabezpieczenie antykorozyjnenefe
ocynkowane galwanicznie lub ogniowo po zgrzanietgw ( nie dopuszcza gizgrzewania
preta ocynkowanego), dodatkowe zabezpieczenie w posskieru proszkowego lub
termoplastyczg powtoka PPA. Kolor — zielé .

Stupki ogrodzeniowe — stalowe z profilu kamtych o polu przekroju poprzecznego min.
17,5 cm, zabezpieczone przed naptywem wody od goéry dddaz tworzywa,
zabezpieczenie antykorozyjne stupkow i kolor jakgla ogrodzeniowego, moritatupka do
poziomu terenu w monolitycznym fundamencie z betdt0

2.2.Bramki — rama z profili zamkefych, wypetnienie ramy z profili zamknietych, zap&czenie
antykorozyjne — ocynk galwaniczny lub ogniowy + owaanie/lakierowanie proszkowe,
zawiasy regulowane cynkowane, klamka, zamek nadik&tpatentova, wysoka¢ zlicowana z
g0ra ogrodzenia panelowego

[ll. Sprz et

Sprzt niezlgdny do prawidlowego monta ogrodzenia

IV. Transport

Transport materiatow i ugdzer dowolnymi srodkami transportu ktore nie wplynna
pogorszenie wigiwosci przewaonych materiatow.



V. Wykonanie robot

5.1. Doty/wykopy pod stupki — wykonywane wiertgiérednica min. 250 mm lub kopanecenie o
wym. min 30 x30 cm , gbokas¢ min. 1,0 m od poziomu terenu. Najpierw wykémoty pod stupki
narazne, na zatamaniach ogrodzenia i bramowe. Podzeinkow prostych zgodnie z podziatem
wymuszonym rozstawem stupkow i wymiaréw paneli. Veypadku bramek dostosowvavymiary
dotéw pod stupki bramowe do wymagproducenta bram.

5.2. Monta stupkéw — pionowo w linii ogrodzenia uzgodnionej imwestorem, gérna linia
wyznaczona przez wierzchotki stupkéw w poziomie.pv¥eypadku spadku terenu wyk@npoziome
uskoki ogrodzenia o pdiicy wysokadci max 15 cm. Stupki obetonowalo poziomu terenu betonem
B-20 i zatrzé w poziomie na ostro.

5.3. Monta paneli ogrodzeniowych — wykofiagodnie z wymaganiami systemowymi producenta
wybranego systemu ogrodze

5.4. Monta i bramek — wykona zgodnie z wymaganiami systemowymi producenta wysga
producenta bram. Bramy i bramki otwierane na témemstora (,do wewstrz")

VI. Kontrola jako $ci robét

6.1. Przed dopuszczeniem do maatanwestor sprawdzi dokumenty dopuszgezajmateriaty do
stosowania w budownictwie oraz zgodfiparametrow proponowanych materialdw z wymogami
SST. W czasie wykonywania rob6t sprawdzeniu pogdega

- wymiary przygotowanych pod stupki dotow

- liniowo$¢ wyznaczonej trasy

- pionowa¢, liniowos¢, wysokdé i rozstaw ustawienia stupkow

- prawidtowad¢ montau panel

6.2. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi elementami

Wszystkie materiaty nie spetnigie warunkow SST nie zostadopuszczone do zastosowania.
Wszystkie elementy rob6t wykazoe odstpstwa od wymagaokreslonych w SST zostan
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy

VII. Obmiar robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z graarem robot i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmigj2 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru zostan wykonane w formie pisemnej i zatwierdzone przezegstawiciela Inwestora.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédmch podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obagwku ukaczenia wszystkich robot. Obmiar
gotowych robot bdzie przeprowadzony z eztcicia wymagam ptatngciami lub wynikajcy z
prowadzenia robét zanikgych lub w innym czasie olglenym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru .

Jednostka obmiaraywogrodzenia jest metr (m). Obmiar polega na sprawdzrzeczywistej diugai
ogrodzenia z wylczeniem bramek wé&jiowych. Jednostkobmiarovg bramek jest (kpl) dla kalej z
montowanych bram i bramek oddzielnie.

VIII. Odbi6r robot



8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,

¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbioér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanrmavagdlnego pogpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru .

Odbioér kedzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 2 dni od daty
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstasokumentéw
dostarczonych przez Wykonagvicw oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrojitagvymogami
SST i umowy.

8.3. Odbior ostateczny rob6t

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzegtygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci i jakosci. Odbidr ostateczny robot nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, 4icz
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoruommegenia robot i przyicia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jadamowej na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robét z dokumentagprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénastpujace dokumenty:

1. obmiary robét (oryginaty),
2. deklaracje wiéciwosci uzytkowych, atesty, certyfikaty zgodém i inne dokumenty wymagane
przepisami o dopuszczeniu materiatéw do stosowarbadownictwie
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nieab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.



Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniage kedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavgieggo. Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaiadw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbidr ostateczny robot”.

IX PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovy
ustalora dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowejdbie uwzgkdniac wszystkie czynnéci, wymagania i
badania skladage sé na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i przedmiarze robot.
projektowej.
Ceny jednostkowe robotltly obejmowa:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy spratu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne

Koszt dostosowania esido wymaga warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych
niniejszej SST obejmuje wszystkie warunki akoee w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione w
kosztorysie.

X. Dokumenty zwigzane.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane@ztU. z 2013 r. , poz.1409 z p.zm.)

- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16.04.2@344. z 2004 r., Nr 92 poz.881 z p.zm)

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagamiaakresie wykonania i badania przy
odbiorze

- PN-M-80026 Druty oksgte ze stali niskogglowej ogélnego przeznaczenia

- PN-M-82054Sruby, wkeety i nakrtki stalowe ogdlnego przeznaczenia, wymagania abiad

- PN M-82054-0Fruby, wkety i nakretki. Wiasngci mechanicznérub i wkretow

Sporzdzit : mgr. ire. Tomasz Kogiski



