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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfiki@ghnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem regulacji pionowej apizeh instalacji podziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi dokeimgrzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot polegagych na remoncie nawierzchni mineralno-bitumiczngjodnikéw przy ul. Willowej w
Rypinie.
1.3. Zakres rob6t okfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem i
odbiorem przy powierzchniowej regulacji pionowesgtamlacji podziemnych - studzienek kanalizacyjnyoh. (
studzienek rewizyjnych, wpustéw ulicznych, studraozaworow.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie pajiczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub pHawie]
eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - udzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich semvacji i
przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusticiekowy, studzienkasciekowa) - uradzenie do przefia woéd opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikeoalizacji deszczowej lub ogéinosptawne.

1.4.4.Wlaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigk rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzehr kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastijod gory do wpustu ulicznego.
1.4.6.Zawory- uradzenia staace do zamykania przeptywu wody, gazu

1.4.7. Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[t] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padew OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej instlacji podziemnych

Do przypowierzchniowej regulacji updzen nalezy uzyc:
a) materiaty otrzymane z rozbiérki studzienki oraz azhiérki otaczajcej nawierzchni, nadage sé¢ do
ponownego wbudowania,
b) materialy nowe, &dace materialem uzupehiggym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak make
rozbiérkowy, odpowiadafe wymaganiom:
— SST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatéw do napratudzienki,
— SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikagv przypadku materialtdbw potrzebnych do
utozenia nowej nawierzchni.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przysgpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézsie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,



- sprzarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

— zagszczarki wibracyjnej,

— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Transport nowych materiatdw do wykonania naprawouinien odpowiadawymaganiom okrdonym
w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatdw do nagranstalacii,
b) SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatow wykorzystywanych do
wykonania howej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OSWI-D9.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Regulacja uradzen instalacji podziemnych

Regulacja urgdzen podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomoéw pomgdzy:
- wilazem ulicznym a géenpowierzchm warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powsj 1,5 cm,
- zaworem a gompowierzchm nawierzchni wynosi povagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania regulacji pionowej

Wykonanie regulacji obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie regulaciji
- regulacg urzadzenia
— ufozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

— ustaleniu sposobu regulacji gdzenia,
— okredleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu uedzenia,
- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyirp@wobejmowé caly obszar nawierzchni
wokét regulowanego ugrizenia. Powierzchni tej nafe nada& ksztatt prostoktnej figury geometryczne;j.
Powierzchn przeznaczondo wykonania naprawy akceptujezymier.

5.5. Wykonanie regulacji wysokdci

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidin@czej, to wykonanie przypowierzchniowej
regulacji wysokéci urzadzenia, pod warunkiem zaakceptowania przeydiera, obejmuje:
1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratkciekowej, zaworu) urgdzenia podziemnego,
2. rozebranie nawierzchni :

— reczne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarsk ew. dagami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monatitggo, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) - z
pionowym wyctciem kravedzi uszkodzenia pittarczows i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
mitotéw pneumatycznych, alyoéw stalowych itp.,

3. rozebranie gornej exci urzadzenia (np. oxci zeliwnych, piyt zelbetowych pod studzieak kregow
podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw iemghni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmhaigrzydatnego do dalszych robot,

5. podicie kaacowej decyzji 0 sposobie regulacji i wykorzystaisitnieacych materiatow,

6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczysméz gornej cgci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkéw,

7. poziomowanie goérnej €%ci komina wtazowego, nasady wpustu itp. przyaiu zaprawy cementowo-
piaskowej, a w przypadku uszkodz&ickszych - wykonanie deskowania oraz agnie i zagszczenie



mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtugmiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i
poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzietjo itp.), a take rozebranie deskowania,

8. osadzenie ugglzenia z wykorzystaniem istnigiych lub nowych materiatow oraz ew. wyréwnaniem
zapravy cementow.

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Do nawierzchni naley uzyé, w najwikszym zakresie, material otrzymany z rozbiorki,
nadajicy sk do ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany matgriatinien by jak najbardziej zbliony do
materiatu starego. Zmiany konstrukcji jezdni mdy¢ dokonane pod warunkiem akceptacjyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nale zwrac& szczegdlla uwag: na poprawne jej zagzczenie wokot
komina i kotnierza studzienki. Przy nawierzchni atsfwej, powierzchnie styku egci zeliwnych lub
metalowych powinny hypokryte asfaltem.

W zalenosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegdlne wykonywane podbudowy i warstwy
scieralne musz odpowiadd wymaganiom okrdonym w specyfikacjach technicznych dla danego ajulz
nawierzchni i podbudowy.

W przypadku konieczrdoi wymiany krawznika, naprawiony kragznik powinien odpowiada
wymaganiom OST D-08.01.602 [13].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw
(certyfikaty na znak bezpiearstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodiodeklaracje zgodrici, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiaréw Cze;it:élgvmc Wartasci dopuszczalne
1 (\jNyznaczem_e powierzchni przeznaczgnej 1 raz Niezkdna powierzchnia
0 wykonania naprawy
Akceptacja
2 | Roboty rozbiérkowe lraz nieuszkodzonych
materiatow
3 | Szczegdblowe rozpoznanie uszkodzenja i o
decyzja o sposobie naprawy lraz Akceptacja tryniera
4 | Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 | Ulozenie nawierzchni Ocenaagta Wg pktu 5.6
L L Kratkasciekowa ok. 0,5 cm
6 ;ggenéi. nsévv?g:ggﬁlni w stosunku o o, ponizej, wiaz studzienki - v
ACE poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robét naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewretrzny wykonanej regulacji w zakresie wydl, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
- poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, nawmujacego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki aaworu

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty rozbioérkowe,
- regulacja studzienki, zaworu

Odbiér tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”
[1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogélne ustalenia dotyce podstawy pfatdoi podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- roboty rozbioérkowe,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy studzienki,
- ulozenie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiérkowyehsktadowisko,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.



