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OSsT - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfiktamthnicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem regulacji pionowej
urzadzen instalacji podziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SSThosta dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na mmmie nawierzchni ulicy wojska
Polskiego w Rypinie.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty zasad prowadzenia robo6t
zwiagzanych z wykonaniem i odbiorem przy powierzchniovegjulacji pionowej instalacji
podziemnych - studzienek kanalizacyjnych (np. skmek rewizyjnych, wpustow
ulicznych, studni oraz zaworow.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanatlem, przeznaczone do
kontroli lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - udzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych,
ich konserwaciji i przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusfciekowy, studzienkdciekowa) - urzdzenie do przegia wod
opadowych z powierzchni i odprowadzenia poprzegkamzalik do kanalizacji deszczowej
lub ogdlnosptawne;.

1.4.4Wlaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych, unibwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedasigj od gory do
wpustu ulicznego.

1.4.6.Zawory- uradzenia staace do zamykania przeptywu wody, gazu

1.4.7. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogl6lne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatow

Ogblne wymagania dotygz materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej instlacji podziemnych

Do przypowierzchniowej regulaciji uidzen nalezy uzyc:
a) materiaty otrzymane z rozbidrki studzienki omzozhiérki otaczajcej nawierzchni,
nadajice st do ponownego wbudowania,
b) materialy nowe, dlace materialem uzupelnigjym, tego samego typu, gatunku i
wymiaréw, jak materiat rozbidrkowy, odpowiade¢ wymaganiom:
— SST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatéw do napratudzienki,
— SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatow
potrzebnych do ut@nia nowej nawierzchni.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygz sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki
kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
— sprezarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
— zagszczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport nowych materialtdbw do wykonania naprawgwinien odpowiada
wymaganiom okrdonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatéw dprasvy instalaciji,



b) SST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej spekadiji, w przypadku materiatdw
wykorzystywanych do wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OSM™-DO.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Regulacja uradzen instalacji podziemnych

Regulacja urgdzen podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomoéw pomgdzy:
- wlazem ulicznym a goéen powierzchri warstwy $cieralnej nawierzchni wynosi
powyzej 1,5 cm,
— zaworem a gornpowierzchm nawierzchni wynosi powagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania regulacji pionowej

Wykonanie regulacji obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie regulacji
- regulacg urzadzenia
— ulozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

— ustaleniu sposobu regulacji gdzenia,
— okredleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu uedizenia,
— rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeznia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyimp@vobejmowéa caty
obszar nawierzchni wokét regulowanegoadizenia. Powierzchni tej nalg nadd& ksztatt
prostoktnej figury geometrycznej.
Powierzchn przeznaczondo wykonania naprawy akceptujezymier.

5.5. Wykonanie regulacji wysokdci

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidinaczej, to wykonanie
przypowierzchniowej regulacji wysokcd urzadzenia, pod warunkiem zaakceptowania
przez Irkyniera, obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki sciekowej, zaworu) urglzenia
podziemnego,
2. rozebranie nawierzchni :

— reczne (dtutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskew. dagami stalowymi
itp. - w przypadku nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monaofibhggo, np. nawierzchni
asfaltowej, betonowej) - z pionowym wygciem krawdzi uszkodzenia pit
tarczowe, i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mist@neumatycznych,
dragow stalowych itp.,



3. rozebranie gornej efci urzadzenia (np. oxci zeliwnych, piyt zelbetowych pod
studzienly, kregéw podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie element@wierzchni i gruzu na pobocze,
chodnik lub miejsce skladowania, z posortowanienzabezpieczeniem materiatu
przydatnego do dalszych robot,

5. podgcie kaicowej decyzji o sposobie regulacji i wykorzystaniatniejacych
materiatow,

6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ozeyenie gornej eZci studzienki (np.
nasady wpustu, komina wtazowego) z ew. uzupetnienibytkow,

7. poziomowanie gornej egi komina wilazowego, nasady wpustu itp. prziyaiu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodeiekszych - wykonanie
deskowania oraz uienie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20,
wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenpoziomu powierzchni
(jezdni, chodnika, pasa dziekgo itp.), a take rozebranie deskowania,

8. osadzenie ugzlzenia z wykorzystaniem istniglych lub nowych materiatéw oraz ew.
wyréwnaniem zapragvcementow.

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Do nawierzchni naly uzy¢, w najwkkszym zakresie, materiat
otrzymany z rozbiérki, nadajy sk do ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany
material powinien b jak najbardziej zbkony do materiatu starego. Zmiany konstrukcji
jezdni mog by¢ dokonane pod warunkiem akceptacijiyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezwrac& szczeg6la uwag; na poprawne jej
zag;szczenie wokot komina i kolnierza studzienki. Prnawierzchni  asfaltowe;,
powierzchnie styku eZci zeliwnych lub metalowych powinny Bypokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegélne wykonywane
podbudowy i warstwy $cieralne musz odpowiadd wymaganiom okrdonym w
specyfikacjach technicznych dla danego rodzaju e@ehni i podbudowy.

W przypadku konieczrioi wymiany krawznika, naprawiony krageznik
powinien odpowiadawymaganiom OST D-08.01.602 [13].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezgistwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),



— sprawdzt cechy zewetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykawah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw, ktére naley wykona w czasie
robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Cze;it:élgvmc Wartasci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczgnej 1 raz Niezkdna powierzchnia
do wykonania naprawy
Akceptacja
2 | Roboty rozhiérkowe lraz nieuszkodzonych
materiatow
3 | Szczegdbtowe rozpoznanie uszkodzenja i o
decyzja o sposobie naprawy Llraz Akceptacja tyniera
4 | Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 | Ulozenie nawierzchni Ocenaaglta Wg pktu 5.6
. L Kratkasciekowa ok. 0,5 cm
6 ;dem;. nsewv?ésgﬁ:qi w stosunku o o, ponizej, whaz studzienki - v
ACe) poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robét naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej regulacji w zakresie wydl, ksztattu, wymiaréw,
desenia nawierzchni typu kostkowego,
- poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nawiljacego do otaczagej
nawierzchni i umaliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne”
[1] pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki aaworu



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogolne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektova, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty rozbioérkowe,
- regulacja studzienki, zaworu

Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotyce podstawy ptatdei podano wOST D-M-00.00.00
[1] .Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- roboty rozbioérkowe,
- dostarczenie materiatléw i spta,
— wykonanie naprawy studzienki,
- ulozenie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatdow rozbiérkowyehsktadowisko,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.



