SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 01

ROBOTY ROZBIORKOWE
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dla zadan
inwestycyjnych ,,Budowa chodnika i wjazdow na posesje w ul. Ogrodowej (odcinek Mtynska-Konopnickiej)” oraz
,Przebudowa nawierzchni i poszerzenie utwardzenia terenu przy budynku Ogrodowa 39A” w Rypinie.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji nalezy stosowa¢ w zakresie zasad obowigzujacych przy prowadzeniu
robot zwigzanych z rozbiorka
- obrzezy
- kraweznikoéw drogowych
- faw krawgznikowych
- chodnikow z ptytek betonowych 35x35x5
- wjazdow na posesje z betonu wylewanego, trylinki i bloczkéw betonowych
- ptyt drogowych zelbetowych 1,50x3,0 m

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow droég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— samochody ci¢zarowe samowytadowcze,
— mloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— koparko-spycharki
— mloty i przecinaki rgczne
- dzwig

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Material z rozbiorki Wykonawca zaladuje i przewiezie w miejsce wskazane przez inwestora jednak na odleglosé¢
nie wigksza niz 1 km. Plyty drogowe zostang utozone w sztaplach na poboczu i ponownie wbudowane w tym samym
miejscu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub rgcznie. Materialy rozbiorkowe nalezy zatadowac i
wywiez¢ w miejsce wskazane przez inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajagcego ewentualne doty po usunictych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla nawierzchni chodnika i wjazdu - m? (metr kwadratowy),
— dla krawg¢znika, opornika, obrzeza - m (metr),
— dla taw kraweznikowych — m®
— dla ptyt drogowych — m?

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— Wwyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow, faw kraweznikowych:
— odkopanie kraweznikow, obrzezy 1 opornikdéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem i utozeniem w pryzmach
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,
— wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbidrki chodnikow z ptytek betonowych gr 5 cm lub kostki
— reczne wyjecie plytek Iub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,
— wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla wywozu materiatéow pochodzacych z rozbiorki
- zaladunek 1 wywiezienie materiatu rozbidorkowego w miejsce wskazane przez inwestora na odlegltos¢ do 1 km
e) dla ptyt drogowych rozbiérka i utozenie na poboczu w sztaplach



