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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zydanych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@ gruntowego pod chodniki.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygovkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét dla zadania inwestycyjnego ,Przidoua chodnikéw przy ul. Garncarskiej i
ks.Chojeckiego” w Rypinie
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego daeutia konstrukcji nawierzchni z
profilowaniem i zagszczeniem istnigcego podiaa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00.00 ,Wygaaia ogélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogl6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- koparek
— koparkospycharek
— piyt wibracyjnych.
- samochodéw samowytadowczych

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci
gruntu poditaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ,Wymagania ogolne” .
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST 00 ,\Ayamia ogoine” .



5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zagszczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwjzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przyspienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podia jest maliwe wytacznie za zgoglInspektora Nadzoru w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do
rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone soboty i do trudnéci jego odspojenia oraz
istniejgcej zabudowy.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenidthwl przypadku rob6t o matym
zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania tongowinien by odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykon& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszc#e
Bezparednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie prapstnatychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie¢zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy raoa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST 00.00.00 ,Wymagania
0go6lne”

6.1.1.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy
lata zgodnie z normn BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndgci poprzeczne naly mierzyt 2 -metrowy fatg. Nierdwndci nie mog
przekracz& 30 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

0Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w OST 00 ,Wyanagogdlne”



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nft .

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST 00 ,Wyan&gogolne” .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z, SST i wymaganianiyiiera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgy punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w OST 00,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fnkorytowania obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu i zatadunek nadmiaru odspojorgggatu nasrodki transportowe i
odwiezienie w miejsce wskazane przez inwestora
- profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun



